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Rezumat

Titlul temei si scopul aplicatiei

Tema propusa este realizarea unui sistem de avertizare in caz de incendiu prin preluarea de
informatii de la o retea de senzori de temperaturd si de fum conectati la un microcontroler, urmand a
actiona pe baza acelor informatii transmise prin intermediul bluetooth.

Scopul sistemului este de a detecta corect starea de incendiu, urmand a anunta utilizatorul de
faptul ca la locatia sistemului s-a declansat un incendiu prin intermediul unui mesaj telefonic.

Descrierea aplicatiei

Acest sistem de avertizare poate fi instalat oriunde existad un fir de internet conectat la un
router si o prizd de 220v, singura limitare fiind lungimea cablurilor. Sistemul functioneaza pe un
server bazat pe platforma Raspberry Pi, utilizatorul avand capabilitatea de a accesa acel server de pe
dispozitivul conectat la acelasi router ca si sistemul de avertizare pentru a introduce numerele de
telefon care, in caz de incendiu, vor primi mesajele de avertizare. Sistemul primeste de la
microcontroler un semnal de control prin intermediul de module bluetooth, acel semnal reprezentand
starea de incendiu. Acea stare de incendiu este decisd de microcontroler pe baza informatiilor
furnizate de catre reteaua de senzori. Atunci cand se primeste starea de incendiu, procedura de
avertizare este declansatd, toate numerele de telefon introduse pana in acel moment primind un mesaj
de avertizare, acel mesaj fiind transmis cu ajutorul unui modul GSM conectat la Raspberry.]

Tehnologii folosite

Componentele centrale ale acestui sistem sunt reprezentate de catre Raspberry Pi,
microcontrolerul de la Freescale FRDM KL-25Z si modulul GSM Sim900A.

Serverul de Raspberry Pi este bazat pe o arhitectura Linux, numitd Raspbian, el fiind creat
folosind Apache, care permite crearea de servere bazate pe HTML si PHP. Scripturile pe care serverul
le apeleaza pentru primirea datelor de la microcontroler si pentru trimiterea numerelor de telefon catre
modulul GSM sunt scrise in Python folosind libraria Pyserial 2.7 deoarece suportd comunicarea acelor
module prin intermediul serialei. Codul microcontrolerului FRDM este scris in limbajul C/C++.
Comunicarea Intre microcontrolerul FRDM si serverul Raspberry Pi se realizeaza prin intermediul
modulelor bluetooth master/slave HC-05, HC-06, in timp ce comunicarea cu modulul SIM se
realizeaza cu ajutorul unui cablu de tip USB RS232-TTL.



