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Rezumat

Proiectul “Robot cu comanda prin Bluetooth” reprezinta obiectul realizarii unei platforme
robotice cu mobilitate in 3 puncte comandata prin intermediul unui modul de tip Bluetooth, a carui
functionalitate are la baza o comunicatie de tip serial asincrona de tip UART.

in plus, a fost introdusa o functie de detectie a obstacolelor, functie ce se realizeaza prin
intermediul unei perechi de senzori de proximitate IR, ce genereaza un semnal analogic cuprins in
intervalul 0-5V, proportional cu distanta pana la obstacol. in momentul in care platforma roboticé
intalneste un obstacol in calea sa, aceasta se va opri si va astepta o comanda de la utilizator,
transmisa de pe un terminal serial instalat pe un laptop sau un smartphone.

Miscarea robotului se realizeaza prin utilizarea a doua motoare de curent continuu, acestea
avand rol in conferirea tractiunii, dar si in controlul directiei, ajutate de roata din spate, ce nu este
actionata de motoare, dar se poate misca pe axa orizontala.

Ca si placa de dezvoltare a fost folosit un microcontroller PIC18F46K80 [1], ce are rol in
achizitia si prelucrarea semnalelor analogice provenite de la cei doi senzori infrarosu, comanda celor
doua motoare, realizata prin intermediul intreruperilor, afisarea datelor legate de starea robotului,
precum viteza de deplasare sau datele provenite de la cei doi senzori amplasati frontal, precum si
comunicatia de tip serial-asincrond UART cu un smartphone sau un laptop.

Se pot transmite prin intermediul terminalului Bluetooth comenzi legate de directia de
deplasare, prin apasarea tastelor W —A —S —D - X, ce reprezinta comenzile inainte — stanga — stop —
dreapta — inapoi.

Datorita sasiului cu locomotie in trei puncte, robotul beneficiaza de o mobilitate sporita, cele
doua motoare actionand independent unul de celalalt, existand astfel posibilitatea rotirii in loc a
acestuia.

n ceea ce priveste alimentarea, au fost utilizate 3 celule de tip Li-lon, cu o tensiune de 3.7V
si o capacitate de 2.8A fiecare.



