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Rezumat

Existad din ce In ce mai multe cazuri de incapacitare a motricitdtii persoanelor din toate
categoriile de varsta, la nivel mondial. Tn 2014, de exemplu, erau trei milioane de persoane cu defect
motor de lungd duratd, datoratd unui atac de cord sau a unei rani a tractului corticospinal.
Reabilitarea fizica a acestor pacienti este deseori Inceata, dificild si nemotivanta.

Dupa o perioada de cercetare pe aceasta temd, prin sumarea diferitor studii si articole
stiintifice, s-a ajuns la concluzia ca practicile hibride ale fizioterapiei sunt necesare si au sanse mai
mari de succes. Fizioterapeutii trebuie deseori sa apeleze la jucarii pentru a motiva copiii sd continue
si sa repete exercitiile, modalitatile de verificare a progresului se finalizeaza deseori prin concluzii
eronate etc. Punand cap la cap studiul realizat si toate aceste dificultdti intdmpinate de fizioterapeuti,
s-a putut contura un nou produs, cu 0 potentiala aplicabilitate terapeutica.

Aplicatia prezentatd in aceastd lucrare isi propune sd vind cu o alternativa distractiva si
interesanta la unele exercitii de psihomotricitate din fizioterapia de reabilitare. Exercitiile inlocuite
vor putea fi cele axate pe recuperarea motricitdtii membrelor superioare si pe imbunatatirea
coordondrii ochi-mana, pentru toate categoriile de varsta.

S-a cautat astfel o fatada pentru o aplicatie cu scop terapeutic, dar care sa fie captivantd si
amuzantd. Datorita impactului asupra societatii adus de seria de filme Star Wars, multi fani au dorit
la un moment dat sa poatd folosi telechinezia pentru a misca diferite obiecte. Rezultatul este o
aplicatie care permite controlul unui robot, de la distanta, cu ajutorul miscarilor mainilor.

Mana stanga controleaza acceleratia, iar cea dreaptd controleaza directia si sensul de mers.
Setul de miscari recunoscute de aplicatie imbina utilul cu placutul:

1. Sunt gandite in asa fel incat s fie benefice unui tratament de recuperare a motricitatii
membrelor superioare;
2. Induc starea de fictiune din filme.

Aplicatia dispune de un panou de comanda si de un panou de setari. Utilizatorul poate alege
daca sa controleze robotul cu ajutorul dispozitivului Leap Motion sau cu ajutorul tastaturii. De
asemenea, utilizatorul poate alege modul de functionare al robotului (Circuit sau Precizie) si poate
stabili diversi parametri pentru siguranta.



