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In prezenta lucrare de diplomi este prezentat si analizat modul de proiectare a unui
sistem mobil care are de indeplinit doud functionalitati: una de recunoastere a unui traseu si
deplasarea pe acesta, iar cea de-a doua fiind de recunoastere a semnelor de circulatie.
Functionalitatea care este explicata in detaliu si pe care se pune accentul in cadrul acestei lucrari
este cea de recunoastere a unui traseu, cu ajutorul unor senzori speciali si deplasarea pe acesta
prin intermediul sistemului mobil.

La baza sistemului mobil se afla un microcontrolerul FRDM-KL25Z care este
programat sd comande sistemul si componentele sale. Sistemul este format dintr-un suport cu
patru roti si doud motoare la care se mai adauga driver de motor pentru controlul celor doua
motoare $i trei senzori pentru detectarea traseului. Toate aceste componente sunt conectate si
controlate de microcontroler prin intermediul unei aplicatii software special scrisd, care este
incarcatd si ruleaza pe acesta. Scrierea aplicatiilor pentru FRDM-KL25Z se face prin
intermediul unui mediu de dezvoltare online, special pentru aceste tipuri de microcontrolere,
denumit Mbed.

Traseul pe care sistemul trebuie sa-1 detecteze si pe care trebuie sd se deplaseze este
format dintr-o suprafatd de culoare alba peste care este trasatd o linie de culoare neaga, care
este si punctul de reper pentru deplasarea corecta a sistemului fara a se abate de la traseu. Pentru
detectarea acestui traseu se folosesc senzori infrarosu cu ajutorul carora se face diferenta intre
cele doua culori, ajutand 1n acest mod la deplasarea sistemului.

Principiul de functionare a acestui ansamblu este unul cat se poate de simplu, bazandu-
se pe detectarea liniei negre. Senzorii se pozitioneaza in fata sistemului, unul in partea stinga
unul pe mijloc si unul in partea dreapti. In functie de senzorul care detecteazi linia se activeaza
un motor specific pentru a face virajul sau manevra necesard. Cat timp senzorul din mijloc
detecteaza linia sistemul nu executa nici un viraj insemnand ca sistemul se afld pe mijlocul
traseului. Daca senzorul care detecteaza linia este cel din stdnga microcontrolerul preia
informatia o prelucreaza si 1i spune driver-ului sd vireze stanga pentru a reveni din nou pe
mijloc. Daca senzorul care detecteaza linia este cel din dreapta sistemul vireaza dreapta.

Sistemul mai are o micd functionalitate care consta In primirea unor caractere cu
semnificatie speciald si executarea unor comenzi specifice. Caracterele primite semnifica
semnele Intdlnite pe traseu. Se v-a primi caracter pentru oprirea sistemului pentru o perioada de
timp, pentru micsorarea vitezei si pentru marirea acesteia. Odatd cu aceste comenzi se v-a
aprinde si un led de culoare specifica.



