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Proiectul 1isi propune construirea unui sistem capabil sa masoare viteza de
deplasare a autovehiculelor in timp util si cu costuri hardware reduse.

Modulul pe care va rula aplicatia va cuprinde un Raspberry Pi si senzori ultrasunet HC-
SR04, aceste componente insumand un cost redus, prin urmare putand fi achizitionate si utilizate
de oricine.

Specificatiile tehnice in mod amanuntit vor fi incluse in tabelul urmator:

Criteriu Raspberry Pl
Procesor o Quad Core CPU
RAM « 1GB RAM
Storage SD
Conectori Video 1 HDMI, 1 Composite
Audio Stereo over HDMI
Stereo from 3.5 mm jack
Sisteme de operare Raspbian (recomandat), Ubunt

Android, ArchLinux, FreeBS[
Fedora, RISC OS etc.

Consum 150-350 mA @ 5V
GPIO 40 pini
Periferice 4 USB, 1 Micro-USB Power,

10/100 Mbps Ethernet, RPI
camera connector

Tabel 1: Raspberry Pi 3

HC-SRO04 Specificatii tehnice:

e Tensiune de alimentare: 5V;
o Curent consumat: 15mA;
o Distantd de functionare: 2cm - 4m;
o Unghiu de misurare: 15°%
e Eroare de doar 3mm;
e Durata semnal input: 10us.
e Dimension 45 * 20 * 15mm



Acest proiect isi propune construirea unui sistem de masurare a vitezei autovehiculelor cu
caracter general privind domeniul de aplicabilitate al acestuia. Lucrul pana in prezent s-a axat pe
stabilirea clara a obiectivelor propuse si realizarea lor.



