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Rezumat

In aceasti lucrare va fi prezentata proiectarea si implementarea unui sistem de scanare 3D
al unei incéperi. Acest sistem are ca scop oferirea unui dispozitiv pentru oamenii care au nevoie sa
poata crea rapid si simplu un model 3D al unei incaperi in scopuri personale sau profesionale.

Acest sistem este format dintr-o drona pe care sunt montate o multitudine de componente.
Mai jos sunt prezentate componentele si functionalitatea fiecdruia in sistem:

e Drona — sistemul capabil de zbor independent impreund cu componentele

necesare(controller de zbor, placa de alimentare, sasiu, baterie, etc.)

e Placa de dezvoltare — baza sistemului, ea fiind responsabild pentru procesarea

informatiei si interactiunea cu toate modulele montate.

e Senzor ultrasonic — senzor montat in partea de jos a dronei fiind utilizat la masurarea

inaltimii la care se afla drona

e Senzori LIDAR — senzori montati in partea de sus a dronei. Sunt folositi la masurarea

distantei pe planul orizontal

e Motor servo — motor care roteste senzorii lidar pentru a putea scana intreg planul

orizontal

Toate aceste componente lucreazd impreund si transmit informatia achizitionatd la un
telefon Android printr-un modul Bluetooth. Acest dispozitiv la randul lui ruleaza o aplicatie creata
in Unity si utilizeazd informatia primitd despre rotatia curentd a motorului servo, distantele
masurate de senzori si pozitia dronei pentru a putea realiza o harta 3D a incaperii 1n care se afla.

Pe langd modul de mapare 3D, drona poate fi utilizata ca un dispozitiv zburator controlat
de utilizator de pe aplicatia mobild. De asemena ea poate fi utilizatd si ca un masurator de distante
atunci cand este in modul de testare al senzorilor.

La momentul actual principala audientd pentru un astfel de dispozitiv ar fi angajatii
companiilor de remodelare a caselor si clientii lor. Astfel, ei ar putea foarte rapid si simplu efectua
o scanare a incaperilor si mai tarziu sa ia orice masuratoare doresc din confortul biroului la care
lucreaza.

O alta aplicare pentru acest dispozitiv ar fi robotii inteligenti cum sunt aspiratoarele care
singure merg prin casa. La momentul actual ele sunt scumpe, pretul lor fiind crescut in mare parte
deoarece au nevoie de o multitudine de senzori. Cu aceasta drond, Incaperea poate fi scanatd o
singura data, iar dupa transmiterea informatiei la robotii autonomi, ei ar putea lucra cu mult mai
eficient avand nevoie de mai putini senzori.



